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KATALOG ZNANJA

1. IME PREDMETA: MANIPULACIJSKA MEHANIZACIJA [MME]

2. SPLOSNI CILJI

Splosni cilj predmeta je:

pomembnost nacrtovanja varnega dela z manipulacijsko mehanizacijo v logistiki;
razvijati odgovornost za samostojno nacrtovanje in spremljanje razvoja tehnike in
tehnologije manipulacijske mehanizacije;

obvladati standarde in sisteme pri manipulaciji;

razvijanje strategije stroke;

uporabljati znanstvene metode pri reSevanju strokovnih problemov.

3. PREDMETNO—SPECIFICNE KOMPETENCE

Pri predmetu si Studenti poleg generi¢nih pridobijo Se naslednje kompetence:

obvladajo ustrezna znanja in sposobnosti reSevanja problemov s pomocjo
sistemskega razmisljanja;

obvladajo, utrdijo ter poglobijo srednjesolska znanja s podrocja prometa;

pridobijo sposobnost za samostojno spremljanje razvoja manipulacijske
mehanizacije;

analizirajo pomembnost celovitega poznavanja manipulacijske mehanizacije v
logisti¢nih sistemih;

opredelijo pomen inovativnosti pri uporabi manipulacijske mehanizacije;
usposobljeni za zagotavljanje kvalitete za varno in ekonomicno uporabo
manipulacijske mehanizacije;

usposobijo se za u¢inkovito nacrtovanje pravilne rabe manipulacijske mehanizacije
v logisti¢nih procesih.

4. OPERATIVNI CILJI

manipulacijske mehanizacije: osnovne
pojme, cilje in vrste standardov ter
informacijske sisteme o standardih ter
osnove fizikalnih zakonitosti

spozna pojem in vrste manipulacij
podrobneje spozna pretovorne
manipulacije: natovor, raztovor, pretovor

INFORMATIVNI CILJI FORMATIVNI CILJI
Student: Student:
- spozna standarde podrocja | - uporabijo standarde podroc¢ja

manipulacijske mehanizacije:
uposteva osnovne pojme, cilje in vrste
standardov ter informacijske sisteme
o standardih ter osnove fizikalnih
zakonitosti

- razlikujejo pojme in vrste manipulacij
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spozna sisteme pretovornih manipulacij
spozna tehniSko—tehnoloSke znacilnosti
rocnega, mehaniziranega in
avtomatiziranega sistema pretovora

v okviru  tehni¢nih  znaCilnosti
manipulacijske mehanizacije spozna
splosno o strojih ter njihove delitve,
elemente manipulacijskih naprav: vrvnih
in veriznih pogonov ter elemente za
prevzemanje bremen

spozna obratovalne razrede dvigala
spozna tirnice, tekalna kolesa ter zavore
in zapore

s tehni¢nega vidika spozna prenaSalne
naprave - posebej naprave za prenasanje
trdih tvarin, in sicer: grabilce (polip, trim,
zaprte), dvigala (mostna, portalna,
vzvod, vijacna, hidravli¢na,
pnevmaticna, dvigalo z zobatim drogom
in Skripcevja ter vitle), zerjave (viseCe,
mostne, konzolne, portalne, vrtljive,
kabelske in mobilne), transporterje
(trane, verizne, elevatorje, polzaste,
vija¢ne, pnevmaticne in ZiCnice),
odlagalce in vkrcevalce ter odjemalce
tovora in transportna vozila (ro¢ne in
motorne vozicke in vilicarje)

spozna predpise in prakso o vzdrzevanju
pridobi znanja o vrstah in organiziranosti
vzdrZzevanja, in sicer o preventivnem,
nacrtovanem in izrednem vzdrzevanju

presoja razlike pri posameznih vrstah

pretovornih  manipulacij: natovor,
raztovor, pretovor
uporabi  prednosti  posameznih

sistemov pretovornih manipulacij
izdela prednosti tehnisko—tehnoloskih
znacilnosti ro¢nega, mehaniziranega
in avtomatiziranega sistema pretovora
nacrtuje dela in zna izrabiti tehni¢ne
znacilnosti manipulacijske
mehanizacije

uporabi splo$no znanje o strojih ter
njihove delitve, elemente
manipulacijskih naprav: vrvnih in
veriznith pogonov ter elemente za
prevzemanje bremen

doloci obratovalne razrede dvigala
uporabi tirnice, tekalna kolesa ter
zavore in zapore

nacrtuje delo in uporabljati prenaSalne
naprave - posebej naprave za
prenaSanje trdih tvarin in sicer:
grabilce (polip, trim, zaprte), dvigala
(mostna, portalna, vzvod, vijacna,
hidravli¢na, pnevmati¢na ter dvigalo z
zobatim drogom in Skripevja ter
vitle), Zzerjave (viseCe, mostne,
konzolne, portalne, vrtljive, kabelske
in mobilne), transporterje (tracne,
verizne, elevatorje, polzaste, vijacne,
pnevmati¢ne in zi¢nice), odlagalce in
vkrcevalce ter odjemalce tovora in
transportna vozila (rone in motorne
vozicke in vilicarje)
uporablja predpise
vzdrzevanju naprav
nacrtuje in organizira vzdrZevanje
tako preventivno kot tudi nacrtovano
in izredno vzdrzevanje

in prakso o

Student:

spozna temeljne pojme iz uporabe
manipulacijske mehanizacije v logistiki
spozna pojem in vrste manipulacij v
logistiki

spozna manipulacijsko mehanizacijo in
njene cilje v logistiki

Student:
- uporablja  temeljne  pojme iz
eksploatacije manipulacijske

mehanizacije v logistiki
uporablja pojem in vrste manipulacij
v logistiki
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spozna zgodovinski razvoj
manipulacijske mehanizacije

spozna nacine in dejavnike izbora
sredstev manipulacijske mehanizacije
spozna vrste skladiS¢ in naCine zlaganja
tovora

po tehnoloski plati spozna vrste sredstev
manipulacijske mehanizacije

spozna transporterje (drca, valjéne proge,
transportni trak, ploScni transporter,
strgalni transporter, redlerjev transporter,
polzni transporter, transportna cev, viseci
krozni  transporter, verizni  talni
transporter,  hidravli¢ni  transporter,
pnevmaticni transporter)

spozna elevatorje

spozna konvejerje

spozna pretovorno mehanizacijo s
prekinjanim delovanjem

spozna skripcevja

spozna vitle

spozna zerjave

spozna kontejnerska dvigala

spozna elektrovozi¢ek in vilicar

spozna delitev manipulacijske
mehanizacije po vrsti pogona

spozna druge delitve manipulacijske
mehanizacije

posebej spozna obalno kontejnersko
dvigalo — conteiner gantry crane

spozna panamax dvigala

spozna post panamax dvigala

spozna super post pamamax dvigala
spozna portalni prenosnik velikega
razpona - transteiner

spozna gantry crane

spozna RTG — rubber tyre gantry cranes
spozna RMG - rail mounted gantry
cranes

spozna kontejnerski prenosnik ali pajek—
stradle carrier

spozna kontejnerski manipulator —
reachstacker

spozna vilicar — fork lift, FLT

spozna vilicar s prijemalom zgoraj ali
bocno

spozna avtodvigalo— crane truck

razporeja posamezno manipulacijsko
mehanizacijo glede na naloge za
dosego njenih ciljev v logistiki

presoja zgodovinski razvoj
manipulacijske mehanizacije
izbere ustrezna sredstva

manipulacijske mehanizacije glede na
njene znacilnosti

dolo¢i zlaganje tovora v razlicna
skladisca

izdela tehnoloski koncept in ga zna
pravilno izbrati wustrezno vrsto
sredstva manipulacijske mehanizacije
za dolo¢eno delovno nalogo

uporabi transporterje (drca, valjéne
proge, transportni trak, ploS¢ni
transporter,  strgalni  transporter,
redlerjev transporter, polzni
transporter, transportna cev, viseci
krozni transporter, verizni talni
transporter, hidravlicni transporter,
pnevmaticni transporter)

uporabi elevatorje

uporabi konvejerje

uporabi pretovorno mehanizacijo s
prekinjanim delovanjem

uporabi SkripCevja

uporabi vitle

uporabi Zerjave

uporabi kontejnerska dvigala

uporabi obalno kontejnersko dvigalo
— conteiner gantry crane;

uporabi ship-to-shors crane

uporabi kontejnerski prenosnik ali
pajek — stradle carrier

uporabi avtomatsko vodena vozila
(avtomated guided vehicles)

uporabi razli¢ne razdeljevalce: twin-
lift spreader, tandem-lift
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- spozna vle¢no mehanizacijo— terminal
trailer
- spozna terminalski vlacilec —terminal
tractor
- spozna multi trailer system (MTS)
- spozna avtomatsko vodena vozila
(avtomated guided vehicles)
- spozna razlicne razdeljevalce: twin-lift
spreader, tandem-lift
Student: Student:
- spozna storilnost manipulacijske | - izracuna storilnost manipulacijske
mehanizacije mehanizacije
- spozna tehni¢no storilnost | - izraCuna tehni¢no storilnost
manipulacijske mehanizacije manipulacijske mehanizacije
- spozna tehni¢no storilnost | - izraCuna tehni¢no storilnost
manipulacijske mehanizacije z manipulacijske =~ mehanizacije = z
neprekinjenim delovanjem neprekinjenim delovanjem
- spozna tehni¢no storilnost za kosovne | - izrauna tehni¢no storilnost za

tovore

spozna tehni¢no storilnost za tovore v
razsutem stanju

spozna tehni¢no storilnost elevatorjev
spozna tehni¢no storilnost polznih
transporterjev

spozna tehni¢no storilnost pretovorne
mehanizacije s prekinjenim delovanjem

spozna eksploatacijsko storilnost
manipulacijske mehanizacije

spozna eksploatacijsko storilnost
manipulacijske mehanizacije z
neprekinjenim delovanjem

spozna eksploatacijsko storilnost
manipulacijske mehanizacije S

prekinjenim delovanjem

kosovne tovore
izra¢una tehni¢no storilnost za tovore
v razsutem stanju

izracuna tehni¢no storilnost
elevatorjev

izracuna tehnicno storilnost polznih
transporterjev

izracuna tehni¢no storilnost
pretovorne mehanizacije S
prekinjenim delovanjem

izracuna eksploatacijsko storilnost

manipulacijske mehanizacije

izracuna eksploatacijsko storilnost
manipulacijske ~ mehanizacije  z
neprekinjenim delovanjem

5. OBVEZNOSTI STUDENTOV IN POSEBNOSTI V IZVEDBI

Student samostojno izdela seminarsko nalogo v povezavi s prakti¢nim izobrazevanjem.

OBVEZNOSTI STUDENTA:

opravljene laboratorijske vaje,

Studij literature,

pisni in ustni izpit.

samostojno delo seminarske naloge v obsegu 10 strani,
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